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Fibaro Roller Shutter jest uniwersalnym sterownikiem rolet
kompatybilnym z bezprzewodowa siecig Z-Wave. Modut umozliwia
sterowanie roletami, markizami, zaluzjami, bramami oraz innymi
urzadzeniami napedzanymi jednofazowymi silnikami pradu
przemiennego. Fibaro Roller Shutter umozliwia dokfadne
pozycjonowanie rolety oraz, w przypadku zaluzji, precyzyjne
sterowanie lamelkami. Petne pozycjonowanie moze funkcjonowaé
zaréwno przy wykorzystaniu napedéw z mechanicznymi jak i
elektronicznymi  wytgcznikami  krancowymi. Modut umozliwia
sterowanie zdalne poprzez kontroler sieci Z-Wave oraz indywidual-
ne, za posrednictwem dowolnych przyciskéw. Mozliwe jest rowniez
taczenie wielu urzadzen w grupy i sterowanie wszystkimi
jednoczesnie. Dodatkowo Fibaro Roller Shutter mierzy moc czynng
oraz energig elektryczng podigczonego napedu.

DANE TECHNICZNE

Napigcie zasilania 110 - 230 V £10% 50/60Hz

Typ obstugiwanego silnika jednofazowy, pradu przemiennego

Typy obstugiwanych elektroniczne i mechaniczne

wytgcznikéw krarncowych

do 1kW dla napiecia 230V
do 500W dla napigcia 110V

Maksymalna moc
dotgczonego silnika rolety

Zgodne z normami UE LVD (2006/95/EC)
EMC (2004/10B/EC)

R&TTE(1999/5/EC)

Ograniczenie temperaturowe 105 °C

Temperatura pracy 0-40°C
Do montazu w puszkach @ = 50mm
Protokét radiowy Z-Wave
Czestotliwos¢ radiowa 868,4 MHz EU;
908,4 MHz US;
921,4 MHz ANZ;
869,2 MHz RU;
Moc sygnatu radiowego Tmw
Zasigg do 50m w terenie otwartym

do 30m w budynkach
(w zalezno$ci od materiatéw
budowlanych)
Wymiary (dtugo$¢ x 42 x 37 x 17 mm
szeroko$¢ x wysoko$c)

Zuzycie energii elektrycznej <0,8W

INFORMACJE TECHNICZNE

« Sterowanie za pomocg urzadzen Systemu FIBARO badz
dowolnego kontrolera Z-Wave.

« Sterowanie mikroprocesorowe.

« Elementy wykonawcze: przekazniki.

« Urzgdzenie wspoétpracuje z przyciskami mono-stabilnymi,
bistabilnymi oraz dedykowanymi przyciskami do rolet (zaréwno
mono jak i bistabilnymi).

« Pomiar mocy czynnej oraz zuzytej energii elektrycznej
podtgczonego napedu.

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia
pradem elektrycznym! Wszelkie prace majgce na
celu zmiang konfiguracji potaczen badz zmiang
obcigzenia nalezy zawsze wykonywaé¢ przy
odtgczonym napieciu zasilania, przez

wytgczony wczesniej bezpiecznik.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie  zycia  spowodowane  pradem
elektrycznym. Roéwniez  przy  wytgczonym
urzagdzeniu, na wyj$ciach moze wystepowac
napiecie. Wszelkie prace majace na celu zmiane
konfiguracji potgczen badz zmiang obcigzenia,
nalezy zawsze wykonywa¢ przy odtgczonym
napigciu zasilania w urzadzeniu przez wytgczony
wczesniej bezpiecznik.

NIEBEZPIECZENSTWO

Wszelkie prace konserwacyjne okien, bram itp. lub
innych podtaczonych do modutu urzadzen, nalezy
wykonywac przy odigczonym napieciu
zasilajgcym.

UWAGA

Stanowczo niezalecane jest sterowanie wszystkimi
roletami jednoczesnie. W celach bezpieczenstwa
przynajmniej jedna roleta powinna posiadac¢
niezalezne sterowanie, aby zapewni¢ bezpieczng
droge ewakuaciji w sytuacji awaryjnej.

UWAGA

Nie nalezy podtaczac do Fibaro Roller Shuttera
obcigzenia wigkszego od okreslonego w tabeli
danych technicznych.

UWAGA

Zaleca si¢ okresowg kontrole dziatania Fibaro
Roller Shuttera we wszystkich trybach. W
przypadku sterowania bramag konieczna jest
okresowa kontrola oraz konserwacje wytgcznikow
kraicowych napedu, bariery podczerwieni i
wytgcznika awaryjnego.
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1. OGOLNE INFORMACJE O SYSTEMIE FIBARO

FIBARO jest systemem nie wym jacym  dodatkowych
przewodéw, opartym o technologie¢ Z-Wave. FIBARO zapewnia
szereg korzy$ci w poréwnaniu do podobnych systemoéw. W
ogolnosci systemy radiowe tworzg bezposrednie potgczenie
pomiedzy odbiornikiem i nadajnikiem. Sygnat radiowy jest ttumiony
przez wszystkie przeszkody wzdtuz jego $ciezki (w mieszkaniu
$ciany, meble itp.) W najgorszym przypadku system radiowy
przestanie petni¢ swoje funkcje.

Zaletg Systemu FIBARO jest fakt, ze urzagdzenia oprécz tego, ze sg
odbiornikiem i nadajnikiem, stanowig takze powielacz sygnatu.
Jezeli bezposrednia $ciezka potgczenia pomiedzy nadajnikiem a
odbiornikiem nie moze by¢ ustanowiona, potaczenie moze zosta¢
zrealizowane dzieki wykorzystaniu innych, posredniczacych w
transmisji urzadzen.

FIBARO jest dwukierunkowym systemem bezprzewodowym.
Oznacza to, ze sygnat jest nie tylko wysytany do odbiornikow ale
dodatkowo odbiorniki wysytajg potwierdzenie jego odebrania. Tym
samym potwierdzajg swoj stan dzieki czemu mozemy stwierdzi¢
czy urzadzenie faktycznie zostato wigczone. Bezpieczenstwo
transmisji Systemu Fibaro jest poréwnywalne z systememami
magistralowo-przewodowymi.

FIBARO pracuje w bezptatnym pasmie do transmisji danych na
czestotliwosci 868,4 MHz. Kazda sie¢ FIBARO posiada wiasny
unikalny numer identyfikujgcy sie¢ (home ID). Dlatego istnieje
mozliwo$¢ wspétdziatania dwoch badz wigcej niezaleznych
systemoéw w jednym budynku bez Zzadnych interferencji. Chociaz
technologia Z-Wave jest nowa, podobnie jak Wi-Fi stata sie
oficjalnie obowigzujgcym standardem. Wielu producentéw z
réznych dziedzin oferuje rozwigzania bazujgce na technologii
Z-Wave i sg one wzajemnie kompatybilne. To powoduje, ze system
jest przysztosciowy i bedzie pozwalat na dalszy rozwo¢j. FIBARO
tworzy dynamiczng strukture sieci. Od momentu wigczenia,
pofozenie poszczegolnych urzadzen Systemu FIBARO jest
uaktualniane automatycznie, w czasie rzeczywistym przez
potwierdzanie stanéw w pracujacej sieci ,mesh”. Wigcej informacji
mozna znalez¢ na stronie www.fibaro.com.

Il. MONTAZ FIBARO ROLLER SHUTTER

-

. Przed przystapieniem do montazu upewnij sie, ze napiecie

sieciowe jest odigczone.

Podiacz Fibaro Roller Shutter wg schematu na rysunku 1

(dla rolety, zaluzji itp) lub 2 (dla bramy).

Umiesci¢ Fibaro Roller Shutter w puszce elektryczne;j.

Ut6z antene (wskazéwki znajduja sie ponizej schematu z

rysunku 2).

. Wigcz napiecie sieciowe przy zastosowaniu koniecznych

$rodkéw ostroznosci.

Dodaj modut do sieci Z-wave (Zgodnie z opisem w punkcie Il)

. Jezeli jest to konieczne, przeprowadz procedure kalibracji
modutu (Opis w punkcie VI)
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INFORMACJA

° Przycisk dotgczony do zacisku S1 obstuguje
1 wyjécie O1 a przycisk dotgczony do zacisku S2
obstuguje wyjscie O2. Zaleca sig¢ podigczenie
przycisku GORA do zacisku S1 oraz przewodu
odpowiedzialnego za ruch w gore do wyjscia O1.
Analogicznie, do styku S2 zaleca sie podigczenie
przycisku odpowiedzialnego za ruch w dét (dotyczy
wyjscia 02).

OBJASNIENIA DO SCHEAMTU:

L — zacisk przewodu fazowego

N — zacisk przewodu neutralnego

S1 - zacisk klawisza nr 1 (posiada opcje wprowadzenia urzadzenia
w stan uczenia sig)

S2 - zacisk klawisza nr 2

01 — zacisk wyjscia nr 1 na silnik rolety

02 - zacisk wyjscia nr 2 na silnik rolety

B - przycisk serwisowy (stuzy do dodawania i odejmowania
urzadzenia z systemu)
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Rys. 1 Schemat elektryczny podiaczenia Fibaro Roller Shutter
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Rys. 2 Schemat elektryczny podiaczenia Fibaro Roller Shutter
do napedu bramy.

UWAGA

Fibaro Roller Shutter jest urzadzeniem dedykowa-
nym do sterowania silnikami elektrycznymi pradu
przemiennego zasilanymi napigciem sieciowym.
Nie nalezy podigczac sterownika bezposrednio do
silnikéw pradu statego, gdyz moze to spowodowac
ich uszkodzenie.

WSKAZOWKI UKLADANIA ANTENY

. Nalezy poprowadzi¢ anteng w mozliwie duzej odlegtosci od
metalowych elementéw (przewody przytgczeniowe, wsporniki
pierscieniowe itp.), aby zapobiec zaktéceniom sygnatu
radiowego.

. Metalowe powierzchnie w bezposrednim otoczeniu (np.
metalowe puszki podtynkowe, metalowe listwy o$cieznicowe)
moga wplywaé na zdolno$¢ odbioru, pogarszajac zasieg
urzadzenia!

. Nie nalezy odcina¢ lub skraca¢ anteny. Jej diugo$¢ jest idealnie
dopasowana do pasma, w ktérym pracuje system.
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1ll. DODAWANIE MODULU DO SIECI Z-WAVE

Fibaro Roller Shutter moze by¢ dodany do sieci Z-Wave z przycisku

B badz z dowolnego przycisku podtgczonego do wejscia S1.

Dodatkowo modut jest wyposazony w funkcje auto inclusion, wigc

moze by¢ dodany automatycznie, poprzez samo podtgczenie

zasilania.

Dodawanie Fibaro Roller Shutter do sieci Z-Wave w trybie auto

inclusion:

1) Upewnij sie, ze napiecie zasilajgce Fibaro Roller Shutter jest
odtgczone, a modut znajduje sie w bezposrednim zasiegu
kontrolera.

2) Wprowadz kontroler w tryb dodawania urzadzen (patrz instrukcja
obstugi kontrolera).

3) Podtacz napiecie do urzadzenia aby dodac je do sieci Z-Wave w
trybie auto inclusion.

4) Fibaro Roller Shutter zostanie automatycznie wykryty i dodany
do sieci.

Aby wyltgczy¢ tryb auto inclusion nalezy raz przycisna¢ przycisk B

po podtgczeniu Fibaro Roller Shuttera do zasilania.

Reczne dodawanie Fibaro Roller Shuttera do sieci Z-Wave:

1) Podiacz zasilanie do Fibaro Roller Shuttera.

2) Wprowadz kontroler w tryb dodawania urzadzen (patrz instrukcja
obstugi kontrolera).

3) Kliknij 3 razy przycisk B lub przycisk podtaczony do ztgcza S1.
4) Fibaro Roller Shutter zostanie wykryty i dodany do sieci.

IV. USUWANIE MODULU Z SIECI Z-WAVE

1) Upewnij sie, ze modut jest podigczony do zasilania.

2) Wprowadz kontroler w tryb usuwania urzgdzen (patrz instrukcja
obstugi kontrolera).

3) Trzykrotnie, szybko wci$nij przycisk B umiejscowiony na module
Fibaro Roller Shutter lub przycisk podtgczony do zacisku S1.

V. RESETOWANIE MODULU

Procedura resetowania kasuje pamig¢ EPROM modutu, w tym

wszystkie informacje o kontrolerze, sieci Z-Wave, kalibracji, a takze

zeruje licznik energii.

1) Upewnij sie, Ze modut jest podtgczony do zasilania.

2) Wcisnij i przytrzymaj klawisz B przez ok. 14 sekund.

3) Dioda LED zaswieci w kolorze zéttym.

4) Zwolnij przycisk B i naci$nij go krotko ponownie.

5) Pamig¢ modutu rolety zostata wyczyszczona.

6) Modut przejdzie w tryb auto inclusion do czasu wcisnigcia
dowolnego przycisku.

UWAGA

Proces resetowania modutu nie usuwa go z
pamieci kontrolera Z-Wave. Przed zresetowaniem
urzadzenia zaleca sie je wykasowac¢ z istniejacej
sieci.

WSKAZOWKA

Fibaro Roller Shutter po procedurze resetu
przechodzi automatycznie w tryb auto inclusion i
jest gotowy do dodania do kontrolera. Aby wyj$¢ z
trybu auto inclusion nalezy wcisngé¢ jednokrotnie
przycisk B.
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VI. KALIBRACJA (Dotyczy pozycjonowania)

Kalibracja jest procesem nauki potozen krancowych oraz
charakterystyki silnika podigczonego do modutu. Proces nalezy
wykona¢ obowigzkowo, aby urzadzenie poprawnie rozpoznawato
pozycje rolety. Procedura polega na automatycznym, petnym
przejezdzie w gorg, w dot oraz ponownie w gore (lub miedzy
potozeniami kraricowymi). Fibaro Roller Shutter posiada oddzielne
procedury kalibracji rolety oraz kalibracji lamelek (w przypadku
sterowania zaluzjg). Kazdorazowo kalibracja jest wykonywana w
trakcie jednego petnego przejazdu rolety (w goére i w dot).

KALIBRACJA POZYCJI ROLETY.

Fibaro Roller Shutter posiada 5 procedur kalibracji. Wszystkie

procedury dziatajg analogicznie i uzytkownik moze wybrac, z ktérej

procedury chce skalibrowa¢ dang rolete.

A) Kalibracja z poziomu interfejsu kontrolera Home Center 2.

1) Upewnij sie, ze modut jest podtgczony do zasilania zgodnie ze
schematem 1.

2) Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave, zgodnie z opisem
w punkcie [l

3) W interfejsie Home Center 2 wejdz w opcje zaawansowane
modutu Fibaro Roller Shutter.

4) Kliknij przycisk KALIBRUJ w opcjach zaawansowanych modutu.

5) Roller Shutter wykona proces kalibracji wykonujgc przejazd w
gore, w dot oraz ponownie w gore.

6) Przetestuj, z poziomu interfejsu, czy urzadzenie poprawnie sig
pozycjonuje.

B) Kalibracja z poziomu sieci Z-Wave

1) Upewnij sie, ze modut jest podtaczony do zasilania zgodnie ze
schematem 1.

2) Dodaj urzadzenie do sieci Z-Wave
(zgodnie z opisem w punkcie IIl).

3) Ustaw parametr nr 29 na warto$¢ 1.

4) Roller Shutter wykona proces kalibracji wykonujgc przejazd w
gore, w dot oraz ponownie w gore.

5) Parametr 29 automatycznie przyjmie domysing warto$¢ 0.

6) Przetestuj, z poziomu interfejsu, czy urzadzenie poprawnie sig
pozycjonuje.

C) Kalibracja z przyciskéw roletowych

1) Upewnij sie, ze modut jest podtgczony do zasilania zgodnie ze
schematem 1 wraz z przyciskami sterujgcymi
(ztacza S1 oraz S2).

2) Dodaj modut do sieci Z-Wave (zgodnie z opisem w punkcie X).

3) Przycisnij klawisz podtaczony do S1 lub do S2 oraz zwolnij go po
przynajmniej 3 sekundach.

4) Przyci$nij ten sam klawisz ponownie oraz zwolnij go po
przynajmniej 3 sekundach.

5) Po raz trzeci przycisnij ten sam klawisz przez 3 sekundy.

6) Po przycisnieciu i puszczeniu tego samego klawisza po raz
trzeci, przez przynajmniej 3 sekundy, nastapi proces kalibracji.

7) Roller Shutter wykona proces kalibracji wykonujgc przejazd w
gore, w dot oraz ponownie w gore.

D) Kalibracja poprzez Menu (przycisk B)

1) Upewnij sie, ze modut jest podtaczony do zasilania zgodnie ze
schematem 1.

2) Dodaj modut do sieci Z-Wave (zgodnie z opisem w punkcie X).

3) Wcisnij i przytrzymaj klawisz B przez ok. 6 sekund.

4) Dioda LED zaswieci w kolorze niebieskim.

5) Zwolnij przycisk B i naci$nij go krétko ponownie.

6) Roller Shutter wykona proces kalibracji wykonujac przejazd w
gore, w dot oraz ponownie w gore.

E) Kalibracja poprzez Ramke Fibar Command Class.

Istnieje mozliwo$¢ wymuszenia procesu kalibracji poprzez wystanie
Ramki Fibar Command Class z poziomu kontrolera sieci Z-Wave
(Patrz dokumentacja klasy Fibar Command Class).

WSKAZOWKA

Wyijscie z trybu kalibracji odbywa si¢ poprzez
przetaczenie dowolnego klawisza (podiaczonego
do S1 lub S2) lub poprzez wystanie ramki STOP (z
poziomu kontrolera Z-Wave). W przypadku trybu
Sterownika Bramy kalibracja zostanie przerwana
w chwili roztgczenia styku S2.
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KALIBRACJA LAMELEK W ZALUZJACH.

Oprocz kalibraciji pozyciji rolety uzytkownik ma mozliwo$¢ osobnego

skalibrowania lamelek sterowanych w Zzaluzjach. Po poprawnie

przeprowadzonym procesie uzytkownik ma mozliwo$¢ pozycjono-
wania zaluzji oraz niezaleznego sterowania katem ustawienia
lamelek. Domyslnie czas petnego obrotu lamelek jest ustawiony na

1,56 sekundy. W razie potrzeby nalezy go zmodyfikowa¢ zgodnie z

ponizszym opisem.

1) Upewnij sie, ze modut jest podtgczony do zasilania zgodnie ze
schematem 1.

2) Dodaj modut do swojej sieci Z-Wave, zgodnie z opisem w
punkcie IIl.

3) Przeprowadz proces kalibracji Roller Shuttera, zgodnie z opisem
w punktach VI.A, VI.B, VI.C, VI. D lub VLE.

4) Ustaw parametr 10 na warto$¢ 2 lub wybierz w HC2: TYP
URZADZENIA - ZALUZJA

5) W HC2 pojawi sie druga ikona urzadzenia, odpowiedzialna za
sterowanie lamelkami. W przypadku innych kontrolerow
sterowanie lamelkami odbywa si¢ poprzez przytrzymanie
klawisza roletowego (w gore lub w dot).

6) Domysinie czas przejazdu miedzy skrajnymi potozeniami
lamelek jest ustawiony na 1500ms (1,5 sekundy).

7) Wykonaj peten obrét lamelek miedzy skrajnymi warto$ciami.
Jezeli po petnym obrocie roleta podjezdza w gére lub w dét to
nalezy zmniejszy¢ warto$¢ w parametrze 12, np. na warto$¢
1000ms (1 sekunda). Prawidtowo spozycjonowane lamelki nie
powinny wymuszac ruchu rolety w dét lub w gore.

UWAGA
Roller Shutter wymaga indywidualnej kalibracji dla
kazdego modelu napedu.

UWAGA
Roller Shutter w trybie sterowania zaluzjg wymaga
indywidualnej kalibracji lamelek dla kazdego
napedu.

UWAGA

Sterowanie lamelkami poprzez przyciski jest
mozliwe tylko w przypadku uzycia klawiszy
roletowych monostabilnych.

VII. STEROWANIE MODULEM Z POZIOMU SIECI Z-WAVE

Po dodaniu do sieci Z-Wave, Fibaro Roller Shutter bedzie
reprezentowany w interfejsie Home Center 2 jako ikona rolety (patrz
rysunek ponizej).

Roleta

Zaluzja

Rys. 3 Ikony urzadzenia w kontrolerze Home Center

Uzytkownik posiada mozliwos$¢ wyboru nastepujacych trybéw pracy

urzadzenia:

1) Roleta bez pozycjonowania

2) Roleta z pozycjonowaniem

3) Zaluzja

4) Brama bez pozycjonowania

5) Brama z pozycjonowaniem

W rezultacie wyboru trybu urzadzenie bedzie reprezentowane w

interfejsie HC2 ikonami pokazanymi na rys.4. Dodatkowo wybor

trybu spowoduje automatyczng zmiane wartosci okreslonych

parametrow:

1) Roleta bez pozycjonowania (parametr 10, wartos¢ 0)

2) Roleta z pozycjonowaniem (parametr 10, warto$¢: 1)

3) Zaluzja (parametr 10 wartosé 2; parametr 13, warto$¢ 2)

4) Brama bez pozycjonowania (parametr 10 warto$¢ 3; parametr 12
warto$¢ 0; parametr 17 wartos$¢ 0).

5) Brama z pozycjonowaniem (parametr 10 warto$¢ 4; parametr 12
warto$¢ 0; parametr 17, wartos¢ 0)

UWAGA

Powyzsze tryby i ich domys$ine ustawienia sg
automatycznie modyfikowane tylko w kontrolerze
Home Center 2. W kontrolerach Z-Wave innych
producentow  nalezy powyzsze  parametry
modyfikowaé recznie (patrz punkt XV).

Podniesienie lub opuszczenie rolety odbywa sie poprzez
przesuwanie suwaka lub wcisnigcie odpowiedniego przycisku
pokazanego na rysunku 3.

Dla trybu Sterownik Zaluzji sterowanie katem obrotu lamelek
odbywa si¢ poprzez przesunigcie suwaka lub wcinigcie
odpowiedniego przycisku pokazanego na rysunku 3.

VIIl. STEROWANIE RECZNE

Fibaro Roller Shutter umozliwa poditgczenie przyciskow do
zaciskéw S1 oraz S2. Moga to by¢ przyciski mono-stabilne roletowe
lub bistabilne.Przyciski sterujg podniesieniem lub opuszczeniem
rolety.

W przypadku podtaczenia tacznika mono-stabilnego (po zwolnieniu
przycisku sprezyna samoczynnie odbija przycisk powodujac
roztgczenie):

Krotkie przycisnigcie klawisza A podigczonego pod S1
spowoduje spowoduje ruch w gore.

Krotkie przycisnigcie klawisza W podigczonego pod S2
spowoduje ruch w dét.

Jezeli roleta jest w ruchu kazdorazowe nacisniecie jednego z
przyciskow spowoduje zatrzymanie rolety. Dodatkowo krétkie
naciénigcie powoduje wystanie ramki sterujgcej do urzadzen z |
grupy asocjacyjnej.

W przypadku uzycia zaluzji z uchylnymi lamelkami mozliwe jest
sterowanie z przycisku katem ustawienia lamelek. Opcja
sterowania - Zaluzja z lamelkami lub Parmetr 10 ustawiony na
warto$¢ 2.

Przytrzymanie klawisza A podiaczonego pod S1 spowoduje obrét
lamelek w gére.

Przytrzymanie klawisza W podtgczonego pod S2 spowoduje obrét
lamelek w dét.

Dodatkowo przytrzymanie klawisza powoduje wystanie ramki
sterujgcej do urzadzen z Il grupy asocjacyjnej w standardzie Fibar
Command Class.

W przypadku uzycia facznika bistabilnego (dziata na zasadzie
przetgcznika, nie ma sprezyny, ktéra odbija z powrotem po
zwolnieniu przycisku):

Przetaczenie klawisza A podtgczonego pod S1 spowoduje ruch w
gore.

Przetaczenie klawisza W podigczonego pod S2 spowoduje ruch w
dot.

Wybranie pozycji sSrodkowej spowoduje zatrzymanie rolety.
IX. ASOCJACJE

Zastosowanie asocjacji pozwala Roller Shutterowi na bezposrednie
sterowanie innym urzadzeniem w sieci Z-wave np. inny Roller
Shutter, Wall Plug, Dimmer, Relay Switch, RGBW Controller.

UWAGA

Asocjacja umozliwia wysytanie bezposrednich
komend sterujgcych migdzy urzagdzeniami,

a gtéwny kontroler nie bierze udzialu w
komunikacji.

Roller Shutter umozliwia asocjacje urzadzen do trzech grup:

| grupa jest wyzwalana przez pojedyncze, krétkie klikniecie
klawiszem mono-stabilnym lub przetgczenie stanu klawisza
bistabilnego.

Il grupa jest wyzwalana poprzez przytrzymanie klawisza
mono-stabilnego

UWAGA

Il grupa asocjacyjna nie jest aktywna w przypadku
ustawienia klawiszy bistabilnych oraz trybu
sterownika bramy (parametr 10). W przypadku
sterowania Zaluzjg z lamelkami, komendy
sterujace sg wysytane w klasie Fibar Command
Class.

Il grupa raportuje stan modutu. Mozna przypisa¢ tylko jedno
urzadzenie do grupy i jest to domysinie kontroler sieci Z-Wave. Nie
zaleca sig¢ modyfikowania tej grupy asocjacyjnej.

Fibaro Roller Shutter umozliwia sterowanie innymi modutami Roller
Shutter zasocjowanymi w | i Il grupie asocjacyjnej poprzez krotkie
lub diugie przyci$niecie klawisza. Uzytkownik moze np. krotkim
przycisnigciem sterowa¢ podtagczonym modutem rolety, a diugim
przyci$nigciem urzadzeniami  zasocjowanymi w Il grupie
asocjacyjnej. Dodatkowo w przypadku trybu sterowania zaluzjg
mozliwa jest synchronizacja wielu urzadzen.

WYKORZYSTANIE ASOCJACJI PRZY STEROWANIU
INNYM MODULEM ROLETY LUB DOWOLNYM
URZADZENIEM Z-WAVE:

| GRUPA ASOCJACYJNA:

Krétkie przycisnigcie klawisza podtaczonego pod S1
spowoduje ruch w gére zasocjowanych Roller Shutterow lub
wystanie ramki WLACZ do urzgdzen zasocjowanych w | grupie
asocjacyjnej.

Krétkie przycisnigcie klawisza v podtagczonego pod S2
spowoduje ruch w dét zasocjowanych Roller Shutteréw lub wystanie
ramki WYLACZ do urzadzen zasocjowanych w | grupie
asocjacyjnej.



Il GRUPA ASOCJACYJNA

Przytrzymanie klawisza A podigczonego pod S1 spowoduje ruch
w gére zasocjowanych Roller Shutteréw lub wystanie ramki WLACZ
do urzadzen zasocjowanych w Il grupie asocjacyjne;j.
Przytrzymanie klawisza W podigczonego pod S2 spowoduije ruch
w dét zasocjowanych Roller Shutteréw lub wystanie ramki WYLACZ
do urzadzen zasocjowanych w Il grupie asocjacyjne;j.

WYKORZYSTANIE ASOCJACJI PRZY STEROWANIU
ZALUZJAMI Z LAMELKAMI.

Mechanizm asocjacji moze by¢ wykorzystany takze do
synchronizacji wielu modutéw Fibaro Roller Shutter przy
sterowaniu zaluzjami z lamelkami. Aby zsynchronizowa¢ w ten
spos6b moduty nalezy utworzy¢ asocjacje zaréwno do | jak i Il
grupy asocjacyjnej. W takiej konfiguracji:

| GRUPA ASOCJACYJNA

Krétkie przycisnigcie klawisza A podtaczonego pod S1
spowoduje ruch w goére podigczonej zaluzji oraz pozostatych
urzadzen zasocjowanych w | grupie asocjacyjnej.

Krétkie przycisnigcie klawisza W podigczonego pod S2
spowoduje ruch w dot podigczonej zaluzji oraz pozostatych
urzadzen zasocjowanych w | grupie asocjacyjnej.

Il GRUPA ASOCJACYJINA (dotyczy tylko przyciskéw
mono-stabilnych)

Przytrzymanie klawisza A podigczonego pod S1 spowoduje
obrét lamelek w gore w podigczonej Zaluzji oraz urzadzeniach
zasocjowanych w Il grupie asocjacyjnej.

Przytrzymanie klawisza W podigczonego pod S2 spowoduje
obrét lamelek w dét w podigczonej zaluzji oraz urzadzeniach
zasocjowanych w Il grupie asocjacyjnej.

UWAGA
Jezeli zasocjowane moduty Roller Shutter sg w
ruchu, kazdorazowe przytrzymanie jednego z
przyciskow spowoduje zatrzymanie zasocjowa-
nych rolet.

X. STEROWANIE NAPEDEM BRAMY

Fibaro Roller Shutter umozliwia sterowanie napedem bramy. Pod
ztgcza O1 oraz 02 nalezy podigczy¢ naped bramy (zgodnie z
rysunkiem 2). W trybie bramy do wejscia S1 mozna podigczy¢
mono-stabilny przycisk sterujgcy. Do wejécia S2 zaleca sig
podtaczy¢ bariere podczerwieni, przycisk awaryjny lub dowolny
mechanizm alarmowy. Rozwarcie styku podigczonego do S2
zawsze bezwzglednie zatrzyma naped w aktualnej pozycji (patrz
rysunek 2).

Przyci$niecie i zwolnienie klawisza podiaczonego do S1 powoduje
otwarcie bramy.

Ponowne przyci$niecie klawisza zatrzymuje brame. Przy kolejnym
naci$nieciu klawisza brama bedzie sie zamykac. Jest to sekwencja
OTWARCIE -> STOP -> ZAMKNIECIE -> STOP -> OTWARCIE.

Rys. 4 Ikona urzadzenia w kontrolerze Home Center

UWAGA

Ztgcze S1 w trybie sterownika bramy dziata zawsze
jako wejscie przycisku mono-stabilnego
niezaleznie od ustawienia parametru 14.

Po catkowitym otwarciu bramy Fibaro Roller Shutter zaczyna
odlicza¢ czas PAUZY. Po uplynigciu czasu PAUZY brama
automatycznie zacznie sig zamykaé. Czas trwania PAUZY jest
ustawiany poprzez parametr 12. Dodatkowo po catkowitym
otwarciu bramy i przecigciu bariery podczerwieni (roztgczenia
styku S2) brama zacznie sie zamykac¢ po uptywie okreslonego w
parametrze 17 czasu.

UWAGA

W trybach bramy garazowej z pozycjonowaniem
oraz bramy garazowej bez pozycjonowania
parametry 12 oraz 17 sg automatycznie ustawiane
na 0. Przy takim ustawieniu brama sie otworzy, lecz
nie nastgpi jej zamknigcie. Odpowiednie czasy
nalezy ustawi¢ recznie poprzez parametry 12 oraz
17 (patrz punkt XV)

UWAGA

Ustawienia parametréw 12 oraz 17 sg automatycz-
nie ustawiane tylko w kontrolerze Home Center 2 w
momencie ustawienia urzadzenia jako jeden z

trypbéw bramy garazowej. W przypadku innych
kontroleréw ustawienia nalezy zmodyfikowac¢
recznie (patrz punkt XV).

UWAGA DO MONTAZU!

Montaz sterownika bramy powinien by¢ zawsze
wykonany przez certyfikowanego instalatora.
Naped bramy musi by¢ wyposazony w
odpowiednie wytgczniki krafcowe (patrz rysunek
2). Do wejscia S2 zaleca sig podtaczenie styku NC
(styk normalnie zwarty) bariery podczerwieni.
Rozwarcie styku spowoduje zatrzymanie bramy.
Dodatkowo zaleca sig¢ podigczenie przycisku
awaryjnego  (tzw. grzybka), do przewodu
neutralnego (N) napedu.

W niebezpiecznej sytuacji wigczenie “grzybka”
odtgczy fizycznie zasilanie napgdu i zatrzyma ruch
bramy. Zaleca si¢ okresowg kontrole dziatania
Fibaro Roller Shuttera we wszystkich trybach.
Nalezy rowniez  przeprowadza¢  okresowg
weryfikacje oraz konserwacje ztgcz.

UWAGA

Zigcza S1 oraz S2 reaguja tylko na napiecie
sieciowe. Przy zastosowaniu fotokomérek z
wyjsciem NC na nizsze napiecie konieczne jest
uzycie dodatkowego przekaznika
(patrz rysunek 2).

XI. WSKAZANIA LED

Fibaro Roller Shutter posiada MENU, ktérego poziomy sa
sygnalizowane okreslonym kolorem $wiecenia. Aby wej$¢ w
MENU przytrzymaj klawisz B przez przynajmniej 2 sekundy.
Podczas gdy przycisk B jest nadal wcisniety, kolory wskaznika LED
bedg zmienia¢ sie¢ w nastgpujacej sekwenciji:
NIEBIESKI - wywotanie procedury kalibracji Roller Shuttera

(patrz punkt VI)
FIOLETOWY - uruchomienie testera zasiggu sieci Z-Wave
ZIELONY - reset pomiaréw zuzycia energii (patrz punkt XII)
ZOLTY - reset Roller Shuttera (patrz punkt V)

Aby wybra¢ okreslong funkcje zwolnij przycisk B oraz potwierdz
wybér ponownym, krétkim przyci$nieciem przycisku.

XIl. TESTER ZASIEGU Z-WAVE

Roller Shutter posiada wbudowany mechanizm umozliwiajgcy
orientacyjne okreslenie zasiegu sieci Z-Wave.

UWAGA

Aby mozliwe bylo przetestowanie zasiggu sieci,
kontroler Z-Wave musi wspiera¢ test zasiegu oraz
konieczne jest dodanie badanego modutu do
swojej sieci Z-Wave. Badanie zasiegu bardzo
obcigza sie¢, dlatego zalecane jest wykonywanie
testu tylko w szczegolnych przypadkach.

Aby przetestowac zasieg urzadzenia nalezy:

1) Przytrzymac przycisk B przez ok. 6 sekund, wskaznik LED
zmieni kolor na fioletowy.

2) Zwolni¢ przycisk B.

3) Ponownie przycisng¢ krétko przycisk B.

4) Wskaznik zasygnalizuje zasieg sieci Z-Wave (opis trybow
sygnalizacji zasiggu ponizej).

5) Aby wyjs¢ z trybu testu zasiegu nalezy krétko, jednorazowo
nacisna¢ przycisk B.

TRYBY SYGNALIZACJI ZASIEGU:

Sygnalizacja wyniku testu oparta jest na kolorach diody LED oraz
jej zachowaniu. Miganie z czestotliwoscig okoto jednej sekundy
oznacza, ze modut szuka drogi komunikacji z centralka, natomiast
$wiecenie przez okres okoto dwdch sekund oznacza wynik testu.
Caly test jest zapetlony i wykonuje sie do czasu az uzytkownik nie
przerwie procesu. Test zasiggu komunikacji podzielony zostat na 3
kroki co sygnalizowane jest kolorami: zielonym, zéttym, fioletowym
i czerwonym:

1) Miganie w kolorze zielonym oznacza ze modut prébuje
skomunikowa¢ sie z kontrolerem w trybie bezposredniej
komunikacji. Pozytywny wynik testu sygnalizowany jest
zaswieceniem sig¢ diody LED na kolor zielony na okres dwoch
sekund. Po czym test jest powtarzany (krok 1). W praktyce jezeli
modut komunikuje sie bezposrednio, dioda nie zdgzy zamigac i
Swieci sig caly czas na zielono.

2) Negatywny wynik testu w trybie bezposredniej komunikacji
spowoduje przejscie do testu w trybie komunikacji z uzyciem
routingu (innych modutéw sieci Z-Wave). Dioda LED zmieni kolor z
zielonego na zotty. Pozytywny wynik testu sygnalizowany jest
zaswieceniem sig diody LED na zétto na okres dwdéch sekund. Po
tym czasie wywotana zostaje ponownie procedura komunikacji w
trybie bezposredniego zasiggu (krok 1).

WSKAZOWKA
° Modut moze zmienia¢ tryb komunikacji z trybu
1 komunikacji bezpo$redniej na tryb komunikacji z
uzyciem routingu i odwrotnie, zwlaszcza jezeli
znajduje sie¢ na granicy zasiegu komunikacji
bezposredniej.

3) Jezeli czas testu zasiggu w trybie komunikacji z uzyciem
routingu dobiega konca, a modut caty czas nie moze skomuniko-
wac sie z centrala sieci to dioda LED zmieni kolor migania z zéitego
na fioletowy. Po kilku sekundach test zostaje zakornczony co
sygnalizowane jest zaswieceniem diody LED na kolor czerwony na
okres dwdéch sekund . Cata procedura rozpoczeta zostaje na nowo
i test jest ponawiany w trybie komunikacji bezposredniej (krok 1).

XIll. POMIAR MOCY CZYNNEJ
ORAZ ENERGII ELEKTRYCZNEJ

Fibaro Roller Shutter umozliwia pomiar mocy czynnej oraz zuzytej
energii elektrycznej. Informacje te sg raportowane do kontrolera
sieci Z-Wave, na przyktad do Home Center 2.

Pomiar odbywa sig z wykorzystaniem niezaleznego mikroproceso-
ra uzytego specjalnie do tego celu. Pomiary jakie zapewnia sg
niezwykle doktadne i precyzyjne. Fibaro Roller Shutter jest
fabrycznie skalibrowany.

Pomiar mocy czynnej - jest to pomiar mocy, ktérg odbiornik
energii elektrycznej zamienia na prace lub ciepto. Jednostkg mocy
czynnej sq Waty [W].

Pomiar energii - jest to pomiar mocy czynnej zuzytej przez
odbiornik w jednostce czasu. Uzytkownicy energii elektrycznej w
gospodarstwach domowych sg rozliczani przez dostawcéw na
podstawie zuzytej mocy czynnej w danej jednostce czasu.
Najczesciej spotykang jednostka energii elektrycznej jest
kilowatogodzina [kWh]. Oznacza ona ilo$¢ kilowatéw mocy czynnej
zuzytej przez odbiornik w czasie jednej godziny. 1kWh = 1000Wh.

PROCEDURA KASOWANIA POMIARU ENERGII:

Fibaro Roller Shutter umoZliwia wyzerowanie licznika zuzytej
energii elektrycznej na trzy sposoby:

1) Poprzez reset urzadzenia (patrz punkt V)

2) Poprzez funkcje kontrolera (patrz instrukcja obstugi kontrolera).
3) Reczne zerowanie poprzez ponizszg procedure:

a) Upewnij sie, ze urzadzenie jest podtgczone do zasilania.

b) Przytrzymaj przycisk B przez ok. 10 sekund, wskaznik LED
zmieni kolor na zielony

c) Zwolnij przycisk B.

d) Ponownie przyci$nij krétko przycisk B.

e) Licznik energii zostanie modutu zostanie wyzerowany.

Po wigczeniu ochrony radiowej (rf protection) modut nie reaguje na

ramki sterujgce pozycjg rolety. Nadal moZliwe jest konfigurowanie

urzadzenia (ustawiania parametréw zaawansowanych, zmiana

tryboéw ochrony) oraz odpytywanie modutu o aktualny stan

(pozycje, chwilowg moc czy energie).

UWAGA

1) Aby pozna¢ doktadne stawki obowigzujgce za
zuzytg energig elektryczng prosimy skontaktowac
sie z lokalnym dostawca energii elektrycznej.

2) Fibaro Roller Shutter zapisuje informacje o
pobranej mocy oraz energii w pamieci urzgdzenia.
To znaczy, ze jezeli Fibaro Roller Shutter zostanie
odtgczony od zasilania to nadal bedzie pamietat
biezgce zuzycie energii.

XIV. TRYB PROTECTION

Roller Shutter wykorzystuje klase Protection Command Class v2
jako prewencyjne zabezpieczenie przed niepowotanym ruchem
napedu. W wersji 2222 oprogramowania wspierane sg
nastepujace tryby pracy (opisane zgodnie z protokotem Z-Wave).

1) Ochrona lokalna:
Tryby ochrony lokalnej (Local Protection State):
0 — Brak ochrony. Roller Shutter reaguje na klawisze.
1 - Nieobstugiwane.
2 — Ochrona lokalna. Roller Shutter nie reaguje na klawisze.

Po wigczeniu ochrony lokalnej (local protection) modut nie reaguje
na klawisze S1 i S2. Nie zostajg wystane réwniez SCENE ID lub
asocjacje jezeli zostalty wigczone. Wyjatkiem jest przycisk B na
module. Nadal mozna porusza¢ sie po menu. Aktywny jest takze
tryb dodawania po 3-krotnym naci$nigciu klawisza S1 lub przycisku
B.

UWAGA

W trybie protection nie mozliwe bedzie sterowanie
Fibaro Roller Shutterem poprzez przyciski. Ze
wzgledéw bezpieczenstwa nie zaleca sie
ustawiania trybu we wszystkich roletach w domu.

UWAGA

Tryby ochrony lokalnej posiada jeszcze jeden
wyjatek. W trybie pracy jako kontroler bramy”
wejscie S2 (bariera) jest zawsze aktywne. Oznacza
to, ze detekcja przeszkody spowoduje natychmia-
stowe zatrzymanie bramy bez wzgledu na
ustawiony tryb ochrony lokalnej.

2) Ochrona radiowa:
Tryby ochrony radiowej (Rf Protection State):
0 — Brak ochrony. Roller Shutter reaguje na ramki sterujgce.
1 — Ochrona radiowa Z-Wave. Roller Shutter nie reaguje
na ramki sterujgce Z-Wave.
2 — Nieobstugiwane.

XV. PARAMETRY ZAAWANSOWANE

USTAWIENIA OGOLNE:

3. Typ raportow.

0 — Raporty z pozycjg rolety wysytane sg do centralki w standardzie
Z-Wave Command Class.

1 - Raporty z pozycja rolety do centralki wysytane w standardzie
Fibar Command Class.

Parametr powinien by¢ ustawiony tylko na warto$¢ 1 kiedy modut

pracuje w trybie ,sterownika zaluzji”.

Warto$¢ domysina: 0

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

Pauza to czas, po ktérym otwarta brama automatycznie zacznie sig
zamykac. W pozostatych trybach pracy warto$¢ parametru 12 nie
ma znaczenia.

Warto$¢ 0 oznacza, ze brama sie nie zamknie.

Warto$¢ z przedziatu: 0-65535 (0 - 655,35 s).
Warto$¢ domysina: 150 (1,5 sekundy).
Wielkos$¢ parametru: 2 [bytes]

13. Powrét lamelek do zadanej pozycji.

W trybie pracy ,sterownik zaluzji” (parametr 10. na warto$¢ 2)

parametr okresla pozycjonowanie lamelek w réznych sytuacjach.

W pozostatych trybach pracy warto$¢ nie ma znaczenia.

0 - Lamelki wracajg do zadanej pozycji tylko przy sterowaniu z
centralki.

1 - Lamelki wracajg do zadanej pozycji przy sterowaniu z centralki,
przy sterowaniu klawiszem mono-stabilnym lub po zadziataniu
krancoéwki.

2 - Lamelki wracajg do zadanej pozycji przy sterowaniu z centralki,
przy sterowaniu z klawiszem monostabilnym, po zadziataniu
krafncowki lub po odebraniu ramki "STOP" (Switch Multilevel
Stop).

Warto$¢ domyslina: 1

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

14. Rodzaj wiacznikow (klawiszy).

Parametr ma znaczenie tylko w trybie ,sterownika rolety” oraz w

trybie ,sterownika zaluzji” (parametr 10. na warto$¢ 0,1 lub 2).

0 - Klawisze mono-stabilne

1 - Klawisze bistabilne.

2 - Jeden klawisz monostabilny. (Klawisz powinien by¢ podtaczony
pod wejscie S1)

Warto$¢ domysina: 0

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

17. W trybie pracy ,,sterownik rolety” lub ,sterownik zaluzji”

(parametr 10. na wartos¢ 0,1 lub 2) parametr okresla czas

y i 6W po i iu kran rolety.

W trybie ,sterownika bramy” (parametr 10. na warto$¢ 3 lub 4)

parametr okre$la czas po ktérym brama zacznie sie zamykac po

roztgczeniu wejscia S2.

W tym trybie warto$¢ 0 oznacza, ze brama sie nie zamknie.

Warto$¢ z przedziatu: 0 - 255 (0,1-25,5s).

Warto$¢ domyslina: 10 (1s).

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

18. Detekcja pracy silnika.

Prog mocy, ktéry uznany zostaje jako zadziatanie krancowki.

Warto$¢ z przedziatu: 0 - 255 (1-255 W).

Warto$¢ 0 oznacza ze nie bedzie wykrywane zadziatanie

krancowki.

Warto$¢ domyslina: 10 (10W).

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

22. Maksymalny czas pracy silnika.

Parametr okresla przez jaki czas silnik napgdu moze pracowac bez

przerwy.

Warto$¢ z przedziatu 0 — 65535 (0 — 65535s).

Warto$¢ 0 oznacza ze funkcja jest wytgczona.

Warto$¢ domysina: 240 (240 sekund — 4 minuty).

Wielko$¢ parametru: 2 [bytes]

29. Wymuszenie kalibracji.

Wejscie rolety w tryb kalibracji. Parametr ukryty w kontrolerze
Home Center 2, ktory zawsze raportuje warto$¢ 0 przy odpytaniu.
Proba jego ustawienia na wartos¢ 1 spowoduje wejscie modutu w
tryb kalibracji czasu przejazdu. Obowigzuje tylko wtedy kiedy
modut bedzie pracowac w trybie kalibracji (parametr 10. na warto$¢
1,2 lub 4).

1 - Uruchom kalibracje

Warto$¢ domysina: 0

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

USTAWIENIA ALARMOW:

30. Zachowanie modutu w chwili pojawienia si¢ alarmu
generalnego:

0 - Brak reakgji.

1 - Otwarcie rolety.

2 - Zamkniecie rolety.
Warto$¢ domysina: 2
Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]
31. Zachowanie modutu w chwili pojawienia si¢ alarmu zalania
woda:

0 - Brak reakgiji.

1 - Otwarcie rolety.

2 - Zamkniecie rolety.
Warto$¢ domysina: 0
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

32. Zachowanie modutu w chwili pojawienia si¢ alarmu dymu,
CO lub CO2:

0 - Brak reakgiji.

1 - Otwarcie rolety.

2 - Zamkniecie rolety.

Warto$¢ domysina: 1

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

33. Z ie modutu w chwili pojawienia sie alarmu

UWAGA

Zeby mie¢ pewno$¢ czy Fibar Command Class jest
wspierany przez innych producentéw kontroleréw
Z-Wave prosimy o kontakt z dzialem wparcia
danego producenta.

10. Tryb pracy modutu.

0 - Funkcja sterownika rolety bez pozycjonowania.
1 - Funkcja sterownika rolety z pozycjonowaniem.
2 - Funkcja sterownika zaluzji z pozycjonowaniem.
3 - Funkcja sterowania brama bez pozycjonowania.
4 - Funkcja sterowania bramg z pozycjonowaniem.

12. W trybie pracy sterownik zaluzji (parametr 10. na wartos¢
2) p okresla czas pet obrotu lamelek.

W trybie ,sterownika bramy” (parametr 10. na warto$¢ 3 lub 4)
parametr okresla czas pauzy.

temperatury:

0 - Brak reakgji.

1 - Otwarcie rolety.

2 - Zamkniecie rolety.

Warto$¢ domysina: 1

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

35. i i p alarmu.

W trybie pracy ,sterownik zaluzji” (parametr 10. na warto$¢ 2)
parametr okresla zachowanie lamelek podczas wystgpieniu
alarmu. W pozostatych przypadkach warto$¢ parametru nie ma
znaczenia.

0 - Nie zmieniaj pozycji lamelek - powrét lamelek do ostatniej
zadanej pozycji.

1 - Ustaw lamelki w skrajnej pozycji.

Warto$¢ domyslina: 1

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

USTAWIENIA RAPORTOW ENERGII ORAZ RAPORTOW MOCY:

40. Raporty mocy.

Konfiguracja poziomu mocy, przy ktérej nastapi raport z nowa
wartoscig. Parametr definiuje zmiane, ktéra musi nastgpic, zeby
zaraportowac kolejng warto$¢.

Warto$¢ z przedziatu 1-100 (1-100%) okreslajgca prog wyzwolenia
raportu.

Warto$¢ 0 oznacza ze raporty sg wytgczone.

Warto$¢ domysina: 10 (10%).

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

42. Okresowe raporty mocy lub energii.

Parametr okre$la czas miedzy raportami. Czas jest zerowany i
liczony od nowa po wystaniu raportu.

Warto$¢ z przedziatu 1-65534 (1-65534 sekund) okreslajaca czas
wystania nastgpnego raportu.

Warto$¢ 0 oznacza ze raporty sg wytgczone.

Warto$¢ domysina: 3600 (3600 sekund / 60 minut).

Wielko$¢ parametru: 2 [bytes]

43. Raporty energii.

Konfiguracja poziomu energii, przy ktérej nastapi raport z nowg
warto$cig Parametr definiuje zmiane energii ktéra musi nastgpic,
Zeby zaraportowac kolejng wartosc¢.

Warto$¢ z przedziatu 1-254 (0,01 - 2,54kWh) okreslajgca prog
wyzwolenia raportu.

Warto$¢ 0 oznacza ze raporty sg wytgczone.

Warto$¢ domysina: 10 (0,1kWh).

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

44, "Pomiar samego siebie".

Uwzglednienie zuzycia mocy modutu w raportach wysytanych do
kontrolera.

0 - Pomiar samego siebie nieaktywny.

1 - Pomiar samego siebie aktywny.

Warto$¢ domysina: 0

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

USTAWIENIA SCEN ORAZ ASOCJACJI:

50. Aktywacja scen/asocjacji.

Parametr okresla czy klawisze bedg aktywowaly sceny czy
asocjacje.

0 - Aktywowane sg asocjacje

1 - Aktywowane sg sceny

Warto$¢ domysina: 0

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

XVI. WARUNKI GWARANCJI

1. Gwarantem jakosci Urzadzenia jest FIBAR GROUP Sp. z o0.0.
(dalej ,Producent”) z siedzibg w Poznaniu, ul. Lotnicza 1; 60-421
Poznan, wpisana do rejestru przedsiebiorcéw Krajowego Rejestru
Sadowego prowadzonego przez Sad Rejonowy w Poznaniu, VIII
Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sadowego pod
numerem: 370151, NIP 7811858097, REGON: 301595664, kapitat
zaktadowy 1 000 000 zt.

2. Producent ponosi odpowiedzialno$¢ za wadliwe dziatanie
Urzadzenia wynikajace z wad fizycznych (materiatowych badz
produkcyjnych) tkwigce w Urzadzeniu w okresie:

- 24 miesigce od daty sprzedazy dla klientéw indywidualnych,

- 12 miesigcy od daty sprzedazy dla klientéw biznesowych.

3. Gwarancja obowigzuije i jest stosowana wytacznie na terytorium
Rzeczpospolitej Polskiej.

4. W okresie Gwarancji, Gwarant zobowigzuje si¢ do bezptatnego
usunigcia ujawnionych wad poprzez dokonanie naprawy lub
wymiany (wediug wytacznego uznania Gwaranta) wszelkich
wadliwych elementéw Urzadzenia na cze$ci nowe lub regenerowa-
ne wolne od wad. W przypadku niemoznosci dokonania naprawy,
Gwarant zastrzega sobie prawo do wymiany Urzadzenia na nowy
lub regenerowany egzemplarz wolny od wad, ktérego stan fizyczny
nie bedzie gorszy od stanu Urzadzenia bedacego wiasnoscig
Klienta.

5. Jezeli w szczegolnych sytuacjach (np. brak Urzadzenia w ofercie
handlowej) wymiana Urzadzenia na ten sam typ jest niemozliwa
Gwarant moze wymieni¢ Urzadzenie na inny o najbardziej
zblizonych parametrach technicznych. Takie dziatanie uwaza sig za
wykonanie obowigzkéw Gwaranta. Gwarant nie zwraca pienigdzy
za zakupione Urzadzenie.

6. Posiadacz waznego dokumentu gwarancyjnego zgtasza
roszczenia z tytulu gwarancji za posrednictwem serwisu
gwarancyjnego. Pamietaj: zanim dokonasz zgtoszenia gwarancyj-
nego skorzystaj z naszej telefonicznej lub internetowej pomocy
technicznej. W wigcej niz potowie przypadkow problemy uzytkowni-
kéw udaje sie rozwigza¢ zdalnie co pozwala unikng¢ straty czasu
i kosztéw z tytutu niepotrzebnie uruchamianej procedury
gwarancyjnej. Jesli zdalne rozwigzanie problemu nie bedzie
mozliwe, Klient zostanie poproszony o wypetnienie formularza
zgloszeniowego w celu uzyskania autoryzacji poprzez strone
internetowg www.fibargroup.com W przypadku poprawnego
zgloszenia reklamacyjnego otrzymajg Parstwo potwierdzenie jego
przyjecia oraz unikalny numer zgtoszenia (RMA).

7. Istnieje takze mozliwos¢ telefonicznego zgtoszenia reklamacii.
W takim przypadku rozmowa zostanie nagrana o czym konsultant
uprzedzi Klienta przed przyjeciem zgtoszenia reklamacyjnego.
Bezposrednio po dokonaniu zgtoszenia, konsultant poinformuje
Panstwa o numerze zgtoszenia (tzw. numer RMA).

8. W przypadku dokonania prawidtowego zgtoszenia reklamacyjne-
go, przedstawiciel Autoryzowanego Serwisu Gwarancyjnego (dalej
,ASG”) skontaktuje sie z Klientem w celu potwierdzenia mozliwosci
oddania urzadzenia do serwisu.

9. Ujawnione w okresie gwarancji wady zostang usuniete najdalej
w ciggu 30 dni, liczac od daty dostarczenia Urzadzenia do ASG.
Okres trwania gwarancji ulega przediuzeniu o czas, w ktérym
Urzadzenie byto do dyspozycji ASG.

10. Reklamowane Urzadzenie winno by¢ udostgpnione przez
Klienta wraz z kompletnym wyposazeniem standardowym i
dokumentami potwierdzajgcymi jego zakup.

11. Czesci wymienione w ramach gwarancji stanowig wlasnos¢
Producenta. Wszystkie czeéci wymienione w  procesie

reklamacyjnym sg objete gwarancjg do konca okresu gwarancji
podstawowej Urzadzenia. Okres trwania gwarancji na wymieniong
czes¢ nie ulega przedtuzeniu.

12. Koszt dostarczenia reklamowanego Urzadzenia do serwisu
ponosi Klient. W przypadku nieuzasadnionego zgtoszenia
reklamacyjnego, Serwis ma prawo obcigzy¢ Klienta kosztami
zwigzanymi z wyjasnieniem sprawy.

13. ASG odmawia przyjecia reklamacji tylko w przypadku:

- stwierdzenia uzytkowania Urzgdzenia niezgodnie z przeznacze-
niem i instrukcjg obstugi,

- udostepnienia przez Klienta Urzadzenia niekompletnego, bez
osprzetu, bez tabliczki znamionowej,

- stwierdzenia przyczyny usterki innej niz wada materialowa badz
produkcyjna tkwigca w Urzadzeniu,

- niewaznego dokumentu gwarancyjnego oraz braku dowodu
zakupu.

14. Gwarant nie odpowiada za szkody w mieniu wyrzadzone przez
wadliwe Urzadzenie. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
straty posrednie, uboczne, szczegdlne, wynikowe lub za straty
moralne, ani za szkody, w tym takze migdzy innymi za utracone
korzysci, oszczednosci, dane, utrate pozytkéw, roszczenia stron
trzecich oraz wszelkie szkody majatkowe lub osobowe wynikajgce
lub zwigzane z korzystaniem z niniejszego Urzadzenia.

15. Gwarancja jakosci nie obejmuje:

- uszkodzen mechanicznych (peknigcia, ztamania, przeciecia,
przetarcia, fizyczne odksztalcenia spowodowane uderzeniem,
upadkiem badz zrzuceniem na Urzadzenie innego przedmiotu lub
eksploatacjg niezgodng z przeznaczeniem Urzadzenia okreslonym
w instrukcji obstugi);

- uszkodzen wyniklych z przyczyn zewnetrznych np: powodzi,
burzy, pozaru, uderzenia pioruna, klesk zywiotowych, trzesienia
ziemi, wojny, niepokojow spotecznych, sity wyzszej, nieprzewidzia-
nych wypadkow, kradziezy, zalania ciecza, wycieku baterii,
warunkéw pogodowych; dziatania promieni stonecznych, piasku,
wilgoci, wysokiej lub niskiej temperatury, zanieczyszczenia
powietrza;

- uszkodzen spowodowanych przez nieprawidiowo dziatajgce
oprogramowanie, na skutek ataku wirusa komputerowego, bgdz
nie stosowanie aktualizacji oprogramowania zgodnie z zaleceniami
Producenta;

- uszkodzen wyniklych z: przepie¢ w sieci energetycznej lub/i
telekomunikacyjnej lub z podigczenia do sieci energetycznej w
sposo6b niezgodny z instrukcjg obstugi lub z powodu przytaczenia
innych produktéw ktérych podtaczanie nie jest zalecane przez
Producenta.

- wywotane pracg badz sktadowaniem Urzadzenia w skrajnie
niekorzystnych warunkach tzn. duzej wilgotnosci, zapylenia, zbyt
niskiej (mréz) badz zbyt wysokiej temperatury otoczenia.
Szczegdtowe warunki w jakim dopuszczalne jest uzytkowanie
Urzadzenia okresla instrukcja obstugi;

- z uszkodzeniami powstatymi na skutek wykorzystywania
akcesoriow nie zalecanych przez Producenta

- spowodowane wadliwg instalacjg elektryczng uzytkownika, w tym
zastosowaniu niewtasciwych bezpiecznikow;

- uszkodzenia wynikle z zaniechania przez Klienta czynnosci
konserwacyjnych i obstugowych przewidzianych w instrukcji
obstugi;

- uszkodzenia wynikle ze stosowania nieoryginalnych,
niewtasciwych dla danego modelu czgsci zamiennych i wyposaze-
nia, wykonywaniem napraw i przerébek przez osoby nieupowaz-
nione;

- usterki powstate wskutek kontynuowania pracy niesprawnym
Urzadzeniem czy osprzetem.

16. W zakres napraw gwarancyjnych nie wchodzg okresowe
konserwacje i przeglady Urzadzenia, a w szczegdlnosci
czyszczenia, regulacje, sprawdzenia dziatania, korekta btedow
obstugi lub programowania parametréw oraz inne czynnosci, do
ktérych wykonania powotany jest uzytkownik (Kupujgcy).
Gwarancja nie obejmuje naturalnego zuzycia elementéw
Urzadzenia oraz innych czeéci wymienionych w instrukcji
uzytkowania oraz dokumentacji technicznej posiadajgcych
okreslony czas dziatania.

17. Jesli rodzaj uszkodzenia produktu nie jest objety gwarancja,
Producent zastrzega sobie prawo usunigcia takiej usterki zgodnie z
wiasnym uznaniem, dokonujgc naprawy uszkodzonej lub
zniszczonej czesci lub umozliwiajgc wejscie w posiadanie
koniecznych do naprawy lub wymiany podzespotow.

18. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani
nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajgcych z niezgodnosci
towaru z umowa.

L ie to mozna ¢ ze ystkimi
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urzadzenie kompatybilne z Z-Wave mozna dodac¢
do systemu Fibaro.

FIBAR GROUP
FIBARO

W przypadku pytan technicznych nalezy zwraca¢ sie do centrali
obstugi klienta w Panstwa kraju.

www.fibaro.com



